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PRESENTACION

Los transmisores de la serie RHT cuentan con sensores de alta
precision y estabilidad para medicién de temperatura, humedad
relativay punto de rocio. Los valores medidos son convertidos en
sefales de salida 4 a 20 mA linealmente relacionados a sus
lecturas. Opcionalmente, las salidas pueden ser oferecidas en
tension de 0 a 10 Vcc. Permiten total configuracion a través de la
interface de comunicacion TxConfig y software bajo Windows®.

El modelo RHT-P10 estd orientado al monitoreo de temperatura
y humedad relativa en ambientes presurizados y cdmaras de
vacio. Elmédulo sensor posee cuerpo metélico, con rosca para su
fijacion con brida metalica.

El modelo RHT-XS es el apropiado para aplicaciones de sensado
remoto en ambientes no presurizados.

RHT-P10

« CanaldeHumedad
» Resoluciéndesalida: 0,022 mA (4-20mA) 00,015V (0-10V)
« Precisidontotal:3 % (segun figura abajo)
« Rangodemedida:
« Configurable entre 0 e 100 %HR 0-100y 103 °Cen punto de rocio
« TiempodeRespuesta:8s@ 25 °C(con aire en movimiento suave)
« CanaldeTemperatura
» Resolucién de salida: 0,006 mA (4-20mA) 00,003V (0-10V)
o Precisiéontotal:0,5°C (segun figuraabajo)
« Rango:Configurable entre-40y 120°C
» Tiempo de Respuesta: hasta 30 s (con aire en movimiento suave)
« Caracteristicas Generales
« Salida:
- Modelo 4-20 mA: Corriente de 4-20 mA, 2 hilos
- Modelo 0-10Vcc: Tensién 0-10Vcc
«Alimentacion
- Modelo4-20 mA:12Vcca30Vcc
- Modelo0-10Vcc: 18a30Vec
«Aislacion entre salidas:
- Modelo 4-20 mA:aisladas.

- Modelo 0-10Vcc: noaisladas.

«CargaenlaSalida (RL):
- Modelo4-20 mA:RL (max.en Ohms) =(Vcc-12)/0,02
- Modelo 0-10Vcc: Minimo 10 kOhms

«Rangodeseial de salida configurable.

o Proteccién interna contra inversion de la polaridad de tension de
alimentacion.

«Entrada de cable para conexiones: Prensacables PG7.
«Grado de Proteccion:

-maodulo electrénico: IP65

-maddulo sensor:1P40
o Temperaturade operacién:
«Mddulo Electrénicoy cable:-10a+65°C,0a95%HR
«Mddulo Sensor:VerFigura.
« Especificaciones del modelo sensor RHT-P10:
«Diferencia de presion méaxima: 10 Bar (145 PSI)
«Conexion al proceso:inox 304, rosca 2" NPT (o bajo pedido especial)
eLargodelcable: 1,5 metros

Precision de Humedad Relativa @25°C
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Precision de Temperatura

Precision de Punto de Rocio @25°C
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Toda configuracién de los transmisores es realizada por el software
TxConfig y la interface TxConfig USB, a través de un puerto de
comunicacion USB de lacomputadora.

En la configuracién es posible establecer el rango de la sefial de salida,
corregir desvios de medicién (correcciéon de cero), y determinar la
condicién de la salida en el caso de falla en el sensor. Informaciones
internas del transmisor, tales como nimero de serie, versién, modelo,
sontambién presentadas.

La configuracion padrén de fébrica es:
-Rango de medicién de humedad: 0a 100%;
-Rango de medicion de temperatura:0a 100 °C;

-Salidas en el valor maximo en caso defallaen el sensor.

Alimentacién por Loop Alimentacién por Bateria 9V
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Entrada Humedad
Rango de Medida Falla de Sensor Correccién de Cero
Walor Inferior 0 %RH Seleccitn de Accidn de Salida Min: 10,0 %RH
Walor Superior 100 %RH ¢ ParaBajo Max: 10,0 ZRH
Rango Max de Medida 0 a 100%RH (" Para Ariba 0,00 %RH
Rango Minimo 5 %RH

Entrada Temperatura
Rango de Medida Falla de Sensor Correccién de Cero
Walor Inferior |-3? HE, Seleccion de Accidn de Salida  Min: -4.3 °C
Walor Superior |4B T ¢ ParaBajo Max: 43 °C
Rango Méax de Medide-40 para 120°C " ParaArniba IU.DO B
Rango Minimo L

[ Informacién de Dispositivo

Aplicar Leer Dispositivo

Pantalla principal del software TxConfig
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ModeloRHT-P10

El médulo electrénico posee dos agujeros de fijacion mostrados en
figura abajo.

Elmdédulo sensor esfijado directamente por brida metalica.

Nota: la brida no acompana al transmisor y debe ser solicitada
separadamente.
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MATERIAL: INOX 304 15mm <

Modelo RHT-XS
Elmddulo electrénico adopta la misma fijacion del modelo RHT-P10.

Elmédulo sensor no tiene un modo especifico de fijaciom. Puede ser
utilizada una abrazadera, etc, o simplemente ser dejado en el
ambiente monitoreado.
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